
多関節翼模型制御装置

型式 ＭＥＬ－０８５

概要◆

分割した模型翼を任意の形状に変化させることを目的とするもので、関節翼の角度決

、 （ ） 、 （ ）め用モータ４台と 関節翼全体の角度 決めモータ これらを水平直線移動Yaw Sway
できる電動リニアウエーより構成されています。

駆動部仕様◆

１．関節翼角度制御機構

ＤＣモータによる

駆動方法 モータ：ＲＨ－５Ａ－５５０２－Ｅ０２０ＡＯ

コントロールユニット：ＨＳ－２３０－０５

定格出力 １．７Ｗ

定格電圧／電流 １２Ｖ／０．５Ａ

定格トルク ２９．４Ｎ・ｃｍ

定格回転速度 ５５ｒｐｍ

瞬時最大電流 ０．７８Ａ

瞬時最大トルク ５８．８Ｎ・ｃｍ

最大回転速度 １１０ｒｐｍ

ﾛｰﾀﾘｰｴﾝｺｰﾀﾞ 分解能 ２００ｐ／ｒ-
全長 ８９ｍｍ

２．関節翼全体角度（ ）制御機構Yaw
ＡＣサーボモータによる

駆動方法 モータ：ＳＧＭ－Ａ３Ｂ３Ｇ４１２

サーボパック：ＳＧＤＡ－Ａ３ＢＳ

定格出力 ３０Ｗ

定格電流 ０．６３Ａ

定格トルク ２８２．２Ｎ・ｃｍ

定格回転速度 ９１ｒｐｍ

瞬時最大電流 ２．０Ａ

瞬時最大トルク ８４５．７Ｎ・ｃｍ

最大回転速度 １３６ｒｐｍ

ﾛｰﾀﾘｰｴﾝｺｰﾀﾞ 分解能 ２０４８ｐ／ｒ-
全長 １６７．５ｍｍ

３．水平直線移動（ ）座標制御機構Sway
駆動方式 ボールネジ駆動 リード２ｍｍ

ストローク ２００ｍｍ

定格移動速度 ５００ｍｍ／ｓ

最高移動速度 ７５０ｍｍ／ｓ

定格推力 １９６Ｎ

最高推力 ５９７．８Ｎ



電気的仕様◆

信号入出力

最大±１０Ｖ以内の電圧信号

入力信号 翼関節角度変位指令：±１０Ｖ／±５０°

角度変位指令 ：±１０Ｖ／±５０°Yaw
Sway mm位置変位指令 ：±１０Ｖ／±１００

最大±１０Ｖ以内の電圧信号出力

出 力 信 号 レ ベ ル 翼関節角度：±１０Ｖ／±１００°

角度 ：±１０Ｖ／±１００°Yaw
Sway mm位置 ：±１０Ｖ／±２００

入出力コネクタ ：ＢＮＣ栓

その他仕様 入力インピーダンス：１ ΩM
出力インピーダンス：１ ΩK

操作・表示部

ＯＮ／ＳＴＯＰ トグルスイッチによる

各軸毎にモータをＯＮ／ＯＦＦ

押しボタンスイッチによる

＋，－ モータが動作中の時にボタンを押すと、＋，－方向

に回転または移動

Ｈ／Ｍ／Ｌ ３位置ロータリースイッチによる

手動オフセット調整時の移動速度を選択

ＤＳＰ ＲＳＴ 押しボタンスイッチによる

実変位モニター信号をリセットし０Ｖにする

ＳＯＮ 黄色ＬＥＤ表示灯

サーボＯＮ可動中点灯、モータ緩起動／停止は点滅

ＡＬＭ 赤色ＬＥＤ表示灯

モータおよびモータコントローラの異常発生時点灯

Ａ Ｌ Ｍ Ｒ Ｓ Ｔ 押しボタンスイッチによる

アラーム状態の解除する

ＯＮ（全軸共通） 白色(点灯時赤色)照光式押しボタンスイッチによる

全軸のモータを一斉にＯＮする

ＯＦＦ（全軸共通） 白色(点灯時緑色)照光式押しボタンスイッチによる

全軸のモータを一斉にＯＦＦする

ＶＯＬ ３／４回転ボリュームによる

変位指令入力信号を０～１００％の範囲で可変

一般仕様

所要電源 ＡＣ１００Ｖ±１０Ｖ ５Ａ以下

温度・湿度条件 温度 １０～３５℃

湿度２０～８０％（結露なきこと）

外形寸法 ４３０( )×２９９( )×４３０( )W H D
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